
09:45-10:00 – Registrazione partecipanti 

10:00–11:00 - Interventi a cura dei Partner di Progetto

• Da dove siamo partiti, dove siamo adesso, quali prospettive si aprono - L. Gasperini (Proambiente - ISMAR CNR)
• Navigazione autonoma in ambienti acquatici, le soluzione hardware e software - G. Stanghellini (Proambiente - ISMAR CNR)

• Monitoraggio geofisico e ambientale, sensoristica di bordo e soluzioni innovative - F. Del Bianco (Proambiente)
• Le problematiche nello sviluppo di robot acquatici per il controllo e l’acquisizione dei dati - A. Liverani (UNIBO CIRI MAM) 
• Gli scenari futuri tra sostenibilità e nuove opportunità – F. Riminucci (Proambiente)

11.00–11.45 - Interventi da parte delle imprese

11.45-12.00 – Conclusioni 
• S. Bertini, Regione Emilia Romagna - Servizio ricerca, innovazione, energia ed economia sostenibile

12.00–13.00 – Chiusura dei lavori e dimostrazione pratica dei robot acquatici

Al termine dell’iniziativa sarà offerto un light lunch di networking

Iniziativa Finale
I ROBOT ACQUATICI MODULARI ADATTI AD OGNI AMBIENTE: FUNZIONALITÀ E PROSPETTIVE

POR FESR 2014-2020 Bando per progetti di ricerca industriale strategica rivolti agli ambiti prioritari della Strategia di Specializzazione 

Intelligente  Naiadi-Nuovi Sistemi Autonomi/Automatic i per lo studio e il monitoraggio degli ambienti acquatici 

È possibile iscriversi entro l’11 Giugno 2018 

cliccando qui

http://www.cnaemiliaromagna.it/iniziative/naiadi.php

